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1. Seskion HiL设置概述

 

 

 

1.1 Seskion HiL 解释

为了生成安全气囊控制单元的完整HIL仿真，必须连接控制单元的内部加速度传感器信号(SPI)和外围加速度和压力
传感器信号(PSI5)。此外，通过USB端口/网络连接到模拟器的PC系统用于数据处理。

通常多达6个或更多的PSI5-Simulyzer与几个SPI-Simulyzer一起操作。为了协调，有一个上级配置，它决定使用哪个
模拟器，哪个模拟器使用哪个信号跟踪，以及哪些详细配置将与总线参数一起使用。通过使用上级配置，API的操
作非常简单。

还可以对传感器信号进行连续控制。

 

 

 

 

 

  

1.2 可能的HiL设置

下面您可以看到一个HiL设置，它已经在几个OEM中实施和使用：

 

 

 

 

 

1.3 FAQ

问题：我需要在我的测试ECU的所有通道上模拟同步的PSI5数据。有没有一种方法可以同步多个Simulyzer，使它们
同时开始传输？

答：所有Simulyzer都有数字输入/输出，可以产生或接收触发信号。在接收到该触发信号时，在PSI5接口上流式传
输模拟数据。

 

 

 

 

 

问题：我将拥有来自真实世界的传感器数据，我需要使用Simulyzer工具在模拟中“回放”这些数据。这可能吗？

答：这些数据已经通过USB排队到盒子，所以在触发信号和数据流启动之间没有延迟。流数据可以从.cvs文件导
入，也可以作为二进制数据在API接口上提供。

 

 

 

 

 

 

 

问题：多个模拟器需要并行连接在一起，才能在我的测试ECU的所有通道上实现模拟。我可以连接多少个？

答：在PC上并行使用Simulyzer没有限制。当并行使用多个Simulyzer时，我们建议在PC中使用专用USB主机控制器
卡，而不是在主板上使用USB连接。

 

问题：我需要通过LabVIEW或C-API进行控制。您是否可以通过库和API支持实现上述所有要求？

答：我们的API提供了一个接口，可以将更多的Simulyzer分组到所谓的SimulyzerSystem中。该系统可以配置有一个
API调用和一个配置文件，其中定义了系统的Simulyzer。
需要一个额外的API调用来向系统提供模拟数据。仅此而已。接收到外部触发器后模拟数据在PSI5接口上进行流式
传输。

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司



  

       

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置

3 

 

   

 

 

2. HiL系统的详细信息视图

 

 

 

实时系统：

提供实际操作的数据通信和剩余总线模拟，并通过触发脉冲同步模拟系统。

 

 

PSI5模拟器：

外围加速度或压力传感器信号由PSI5 Simulyzer箱模拟。每个Simulyzer最多可测量6个传感器。可以与实际传感器混
合操作。每个待模拟的传感器及其信号必须根据实时系统进行描述。

 

 

SPI Simulyzer：

内部加速度传感器通过SPI Simulyzer箱进行模拟。要使用的盒子数量取决于传感器的数量和使用的接口。与真实
传感器混合操作是可能的。系统中要模拟的每个传感器及其信号必须根据实时系统进行描述。

 

 

触发ECU：

提供点火脉冲。

 

 

PC系统：

测量数据的顺序控制和归档/分析的数据技术环境。

 

 

2.1 数据准备

 

 

 

通常的PSI5/SPI Simulyzerdata导出功能可用于分析/归档数据。

 

 

 

在协议级别上生成错误是可能的，并且必须已经包含在提供的流数据中或提供的ppf/spf文件中，必须已经创建或定
义。
详细描述可在Simulyzer软件的相应帮助系统中找到。

 

可以通过火花塞盒检测到安全气囊展开（更换火花塞）。

可以与Seskion GmbH协商实现特殊解决方案，例如从GPS传感器或类似传感器提供位置数据。

 

 

 

还支持其他传感器协议，如SENT或DSI3。

 2.2 采用二进制数组的系统仿真数据结构

 以下示例系统用于描述：

 1x PSI5-Simulyzer-Box
 序列号.: 2283

 
 通道0已使用

 通道1未使用
 

  1. 在 插 槽 0 中 发 送 信 号
 初始化数据：

 阶段 2: 42010714A480DF11790017C17037308C
 阶段 3: 0x1e7:16 0x0

 实时数据信号跟踪：“PSI5_IO_Slot0 Index 1”
 

  2. 在 插 槽 1 中 发 送 信 号
 初始化数据：

 阶段 2: 42010714A480DF11790017C17037308D
 

 
阶段 3: 0x1e7:16 0x0

实时数据信号跟踪：“PSI5_IO_Slot1 Index 1”

1x SPI-Simulyzer-Box 
 序列号.: 162

 
 通道0已使用

 通道1未使用
 

  1. 传感器信号
  信号名称AccX

 数据传输开始时出现下降沿
 实时数据信号跟踪：“AccX Index 10”

 
  2. 传感器信号

  AccY信号
 实时数据信号跟踪：“AccY Index 11”

 
  3. 传感器信号

  AccX_1信号
 实时数据信号跟踪：“AccX_1 Index12”
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-  

-  

-  

-  

2.2.1. 二进制数组的系统配置文件

系统配置文件是*.xml格式的强制性文件，用于配置HIL系统，参考：

-  

 

Simulyzer许可证验证
通过spf文件引用的SPI传感器信息（SPI Simulyzer软件生成的SPI配置数据）
根据模拟数据定义SPI信号名称。
通过ppf文件的PSI5传感器信息（PSI5 Simulyzer软件生成的PSI5配置数据）。
PSI5信号名称定义根据仿真数据。

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 示例(SimulyzerSystemConfigurationFile.xml):

Definition of the PSI5 sensor signals 1 

Definition of the SPI sensor signals 

Definition of the PSI5 sensor signals 2 

Location of the Seskion license file 
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SPI传感器的定义

对于每个SPI Simulyzer盒，必须根据以下方案进行定义，实时数据中是否存在超过此处定义的传感器信号并不重
要。忽略所有未定义的信号。

在该示例中，只使用了一个SPI Simulyzer框，因此只定义了一个以＜Simulyzer＞开头和结尾的SPI定义块。每个使
用的Simulyzer盒子都必须有一个定义块。

 

 

  

  

 

 

从Simulyzer软件生成spf文件:菜单文件-

Sensor type:Type of sensor

SPI Simulyzer盒的序列号
streamstartpinpolar -Definition:定义用于数据传输的起始脉冲，Simulyzer盒用作所有连接的Simulyzer盒的主脉冲。
在本例中，将脉冲发送到引脚1的所有Simulyzer盒，并从其下降沿开始数据传输。
如果此streamstart脉冲来自系统或自动，则无需定义。
SPI Simulyzer软件生成的spf文件配置文件的路径/文件名。（请参阅SPI Simulyzer网站帮助）

命令保存为⋯

 

 

 

 

 

 

信号定义
一个SPI-Simulyzer盒最多可以模拟4个SPI传感器。这4个SPI传
感器可以分布在一个或两个接口上。

Example Wiring 

 

 

  

信号的定义必须根据二进制数组的数据来完成。
每个信号轨迹都是由二进制数组中唯一定义的信号名称和相应的二进制数组的流索引来定义的。

 传感器类型
 Simulyzer盒的序列号

 流启动定义  spf文件的位置/名称

 1. 传感器信号“[名称]”>Signallspur<

 2. 传感器信号“[名称]”>Signallspur<

 3. 传感器信号“[名称]”>Signallspur<
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PSI5传感器的定义

对于每个PSI5传感器信号，必须根据以下方案进行定义。实时数据中是否存在超过此处定义的传感器信号并不重要,
忽略所有未定义的信号。

在该示例中，仅使用了一个PSI5 Simulyzer盒，因此只有一个以开头和结尾的PSI5定义块
定义了<Simulyzer>。每个使用的Simulyzer盒子必须有一个定义块。

（有关数据示例，请参见“2.2.1。系统配置”第4页）

 

 

  

 

Sensor type: Type of sensor

PSI5-Simulyzer盒的序列号

ppf文件的路径/文件名-它可以从Simulyzer软件生成并描述PSI5传感器。(参见PSI5-Simulyzer网站帮助)

 

 

 

 

从Simulyzer软件生成ppf文件:菜单文件-命令保存
为⋯

 

  

接口:PSI5传感器信号发送的通道(通道0或通道1)

 传感器类型
 Simulyzer盒的序列号

 位置/ ppf文件名称

 信号的接口
 信号的Slotindex

 initphase2中信号的数据
 initphase3中信号的数据

  1.传感器“[名称]”的信号
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插槽索引：PSI5传感器发送数据的插槽索引。

必须相应地输入在PSI5实时系统中传输数据信号的时隙的分配。

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

初始化阶段2/3：传感器在初始化阶段发送的十六进制数据。数据可以通过
初始化数据报告复制并粘贴到PSI5软件中。

 

-  

流数据索引（信号数据定义）

根据二进制数据阵列中定义的信号数量和信号名称。每个信号轨道由

-  
唯一定义的信号名称和
定义的二进制数据阵列的1位信号索引。

 
 

 

模拟中使用的信号1

模拟中使用的信号2

模拟中未使用信号3

 PSI5 Simulyzer软件
 信号采集编辑器

 
第一个信号来自时
隙0中的传感器0

2nd signal comes from
Sensor 1 in timeslot 0 

 

根据此分配，必须在配置文件
中进行定义。

 

 

 

 

Slot1和Slot2的初始化数据的十六
进制值

用于复制/粘贴传输

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司
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2.2.2. PPF  

  

 

 

 

 

 

  

  

 

 

  

  

 

 

 

 

 

  

  

 

  

  

文件

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置

2.2.3. SPF

ppf文件包含所有特性PSI5总线数据（类型、时隙定义、数据长度、数据计数等）。

该文件可以由PSI5 Simulyzer软件生成。
每个使用的PSI5 Simulyzer盒子必须有一个文件

ppf文件示例：

从Simulyzer软件生成ppf文件:
菜单文件-命令保存为⋯

文件

该pffile包含所有特性PSI5总线数据（波特率、CS分配、数据计数等）。

该文件可以由PSI5 Simulyzer软件生成。
每个使用的SPI Simulyzer盒必须有一个文件。

spf文件示例：

从Simulyzer软件生成spf文件:
菜单文件-命令保存为⋯

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司
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2.2.4.

1. 

2.

3. 

4.

5. 

6. 

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置
工艺流程控制程序

该程序控制整个HIL测试系统并调节整个测量过程。
可能的编程语言：API：ANSI-C、Python、dotNET
假定具有相应编程语言的知识。
原则，API包含以下结构（例如Python）

二进制数组的定义

加载Simulyzer驱动

生成测量系统并将其链接到system configuration.xml

登录-检查正确的系统设置和各个组件的准备情况。

测量系统启动命令/触发脉冲启动

测量系统的停止-停止命令

个别扩展由用户决定，可以不受限制地执行，鉴于系统进程可以执行。

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司
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示例完整API（Python）

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司
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PSI5传感器信号2的定义

2.3.

1x PSI5-Simulyzer-Box
.: 2283

1.

2: 42010714A480DF11790017C17037308C
3: 0x1e7:16 0x0

:“PSI5_IO_Slot0 Index 1"

2.

 2: 42010714A480DF11790017C17037308D
 3: 0x1e7:16 0x0

: “PSI5_IO_Slot1 Index 1"

1x SPI-Simulyzer-Box
.: 162

1.

2.

3.

2.3.1.CSV

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置
通过CSV文件的系统模拟数据结构

以下示例系统用于描述：

序列号 序列号

通道0已使用 通道0已使用
通道1未使用 通道1未使用

在插槽0中发送信号 传感器信号
初始数据：
阶段
阶段
实时数据信号跟踪

信号在插槽1中发送
初始数据：
阶段
阶段
实时数据信号跟踪

AccX信号
数据传输开始时出现下降沿
实时数据信号跟踪：“AccX Index 10”

传感器信号

AccY信号
实时数据信号跟踪：“AccY Index 11”

传感器信号

AccX_1信号
实时数据信号跟踪：“AccX_1 Index 12”

数据的系统配置文件

*xml格式的必选文件，用于在以下方面配置HIL测试系统:

-Simulyzer许可证验证
-用于数据准备的解码器文件参考SPI信号
-通过spf文件参考的SPI传感器信息（SPI Simulyzer软件生成的SPI配置数据）
-根据仿真数据定义SPI信号名称。
-PSI5总线*csv文件参考
-通过ppf文件的PSI5传感器信息（PSI5 Simulyzer软件生成的PSI5配置数据）
-用于数据准备的解码器文件参考PSI5信号
-通过ppf文件的PSI5传感器信息（PSI5 Simulyzer软件生成的PSI5配置数据）
-根据模拟数据定义PSI5信号名称。

Seskion许可证文件的位置

PSI5传感器信号1的定义

PSI5传感器的定义

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

梁小敏（德国赫尔纳-欧洲工业品）
Seskion license⽂件的位置
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.  

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

  

  

 

  

 

 

  

  

 

  

 
 

 

 

1.  
2.  

3.  

对于每个SPI传感器信号，必须根据以下方案进行定义。模拟数据中是否存在超过此处定义的传感器信号并不重要。
忽略所有未定义的信号。

在该示例中，只使用了一个SPI Simulyzer框，因此只定义了一个以＜Simulyzer＞开头和结尾的SPI定义块。
每个使用的Simulyzer盒子都必须有一个定义块

位置/ spi文件的名称

传感器“[名称]”信号
传感器“[名称]”信号

传感器“[名称]”信号

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置
SPI传感器的定义

传感器类型
Smulyzer盒的序列号 spi解码器文件的位置/名称

从Simulyzer软件创建spf文件：
菜单文件命令另存为。。

Sensor type: Type of sensor

.

SPI Simulyzer盒的序列号。

路径/文件名SPI解码器csv文件

SPI Simulyzer软件生成的spf文件配置文件的路径/文件名。（请参阅SPI Simulyzer网站帮助）

信号定义

根据SPI传感器的信号数量和在实时数据.csv中定义的信号名称。
每个信号轨道由

-       2 .

-       唯一的、定义的信号名称和

位信号索引

1.index=通道0或1（接口1或2）
2.索引=信号的芯片选择行

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司
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P

er
 d

at
a 

va
lu

e 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 
3 

  

 

 

 

 
  

“[Name]” 

.
P

er
 d

at
a 

va
lu

e

definition

1. “[ ]”

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置
SPI解码器文件

解码文件引用并定义来自仿真数据文件的SPI信号

分隔符

信号线名称

信号数据起始线

数据值的比例因子
信号名称
数据值的数字格式

数据值的位数

数据值列数

PSI5传感器定义

对于每个PSI5传感器信号，必须按照以下方案进行定义。(示例数据见第11页“2.3 CSV数据的系统配置文件”)

传感器类型
Simulyzer 箱序列号             路径解码器文件PSI5信号通道0插槽0

路径解码器文件PSI5信号通道0插槽1

ppf文件的路径/文件名

接口（通道）信号

信号的插槽索引

初始阶段2的信号数据

初始化阶段的信号数据
传感器信号 名字

接口（通道）信号
信号的插槽索引

初始阶段2的信号数据

初始阶段3中的信号数据
1.传感器“[名称]”的信号

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司
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Sensor type: Type of sensor

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置

PSI5-Simulyzer盒的序列号。

StreamstartPinPolarity Definition（流启动极性定义）：数据传输的启动脉冲的定义，
该脉冲由模拟器盒用作所有连接的模拟器盒的主机。在该示例中，
脉冲被发送到引脚1处的所有Simulyzer盒，并且数据传输从其下降沿开始。如果此流启动脉冲来自系统或自动，则无需

ppf文件的路径/文件名，该文件可从Simulyzer软件生成，并描述PSI5传感器

                         （请参阅PSI5 Simulyzer网站帮助）

创建一个ppf文件从模拟器-软件:
菜单文件-命令保存为⋯

接口:   PSI5传感器信号发送的通道(通道0或通道1)。

槽位索引:PSI5传感器信号发送所在的槽位索引。发送数据信号的时隙的分配是在PSI5仿真系统中完成的，必须相应地输入。

模拟中使用的信号1
模拟中使用的信号2
模拟中未使用信号3

psi5 - simulyzer -软件信号采集编辑器

第一个信号来自
时隙0中的传感器0

第二个信号来自
时隙0中的传感器1

根据此分配，
必须在配置文件中进行定义

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
贸
易
（
大
连
）
有
限
公
司

赫
尔
纳
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带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置
初始化阶段2/3：传感器在初始化阶段发送的十六进制数据。
数据可以通过初始化数据报告复制并粘贴到PSI5软件中。

init数据的十六进制值
用于插槽1和插槽2

用于复制/粘贴传输

Streamdataindex(信号数据定义)

根据CSV中定义的信号数量和信号名称。
每个信号轨道由

唯一定义的信号名称和
-     1位信号索引

PSI5解码器文件
PSI5解码器文件参考并定义模拟数据文件中的PSI5信号

分隔符

信号线名称

信号数据起始行
数据值的比例因子

信号标识
数据值的数字格式

数据值的位数

数据值列数
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2.3.2. PPF

...

2.3.3. SPF

...

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置
文件

ppf文件包含所有特征数据（类型、时隙定义、数据长度、数据计数等）。

该文件可以由PSI5 Simulyzer软件生成。
每个使用的PSI5 Simulyzer盒子必须有一个文件。

ppf文件示例：

从Simulyzer软件创建ppf文件:
菜单文件-命令保存为

文件

spf文件包含所有特性PSI5总线数据（波特率、CS分配、数据计数等）。

该文件可以由PSI5 Simulyzer软件生成。
每个使用的SPI Simulyzer盒子必须有一个文件。

spf文件示例：

从Simulyzer创建anspf文件
软件：菜单文件命令另存为
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2.3.4. 

.

.

带PSI5、SPI和SQUIB的HiL设置
工艺流程控制程序

该程序控制整个HIL测试系统并调节整个测量过程

可能的编程语言：API：ANSI-C、Python、dotNET
需要具备相应的编程语言知识。
原则上，API包含以下结构（例如Python）

1.加载仿真器驱动程序
2.测量系统的生成和与系统configuration.xml的联动
3.登录-检查正确的系统配置和单个组件的准备情况
4.测量系统启动命令/触发脉冲启动
5.测量系统的停止-停止命令

加载Simulyzer驱动程序

模拟数据*.csv文件路径测量系统的启动
触发脉冲的启动

生成测量系统
           配置文件.xml的路径

单独的扩展由用户决定，并且可以在没有系统过程限制的情况下进行。

进一步的资料来源和教程
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